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(57) Abstract 

The control device (1) can send two independent control signals to two motor units (12, 14) for moving the leaves (40, 41) 
of an automatic door. The door leaves can thus be controlled independently. 

(57) Zusammenfassung 

Durch die Steueranordnung (1) sind zwei unabhangige Steuersignale an zwei Motoreinheiten (12, 14) zur Bewegung der 
Tarflugel (40, 41) einer automatischen Tur abgebbar. Auf diese Weise lassen sich die TOrflugel unabhangig steuern. 
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Elektronische S teuer anordnung 
fur eine automatische Tiir 



Die Erfindung betrifft eine elektronische 
S teuer anordnung fur eine automatische/ motorisch an- 
getriebene Tiir, welche S t eue r anordnung einen Programm- 
speicher und einen Microprozessor aufweist, zum Empfang 
von Bedienungssteuersignalen und zur Abgabe von Motor- 
einheitssteuersignalen. Ferner betrifft die Erfindung 
eine Motoreinheit zur Verwendung mit der Steueran- 
ordnung sowie eine automatische Tiire mit der Steuer- 
anordnung . 

Es ist bekannt , elektronische Steuerungen 
mit Mikroprozessor und Pr ogr ammspe i cher fur automa- 
tische Schiebetiiren vorzusehen, vergl. z»B* die CH-PS 
628 111. Dabei wird von der Steuerung ein S teuer signal 
erzeugt, das in der Regel an einen Motor abgegeben 
wird* Die Moglichkeit der Abgabe dieses einen Steuer- 
signales an eine Leistungselektronik, welche mehrere 
Motoren speist, wird ebenfalls erwahnt. In der Praxis 
wird aber von dieser Moglichkeit nicht Gebrauch ge- 
macht. Wird eine hohere Leistung benotigt, z.B* fiir 
sehr schwere Turfliigel oder eine grosse Zahl von tele- 
skopisch angeordneten Tiirflxigeln, so wird ein Motor mit 
grosserer Leistung verwendet und allenfalls auch die 
Steuerung angepasst. Dies hat zu einer unwirtschaf t- 
lichen Typenvielf alt von Motors teuerungen und Motorein- 
heiten gefiihrt* 

Der Erfindung liegt deshalb die Aufgabe zu- 
grunde, eine Steuerung zu schaffen, die es ermoglicht, 
mit nur einem Motorentyp eine moglichst grosse Vielzahl 
von Turausfiihrungen anzutreiben. Dies wird bei einer 
Steueranordnung der eingangs genannten Art dadurch er- 
reicht, dass die Steueranordnung zum Anschluss zweier 



WO 92/13300 PCT/CH92/00016 

2 

Motoreinheiten und zur Abgabe zweier voneinander unab- 
hangiger Steuersignale fur die Motoreinheiten aus- 
gestaltet ist. 

Mit der Wahl zwischen dem Anschluss von 

5 einer oder von mehreren Motoreinheiten und durch die 
unabhangige Abgabe von mehreren Steuersignalen lasst 
sich eine grosse Vielfalt von Tiiren mit nur einem 
Motorentyp betreiben, der dabei einfach oder doppelt 
vorgesehen wird. Die Steuersignale konnen dabei iden- 

10 tisch sein, wenn zwei Motoreinheiten parallel betrieben 
werden; die Signale konnen ferner gleich sein, aber je 
verschiedene Drehrichtungsangaben fiir die Motoren auf- 
weisen. Diese Moglichkeiten ergeben verschiedene Anord- 
nungen der Motoreneinheiten, wie nachfolgend genauer 

15 beschrieben wird, wobei jeweils aufgrund der erfin- 
dungsgemassen Ausgestaltung der Steuerung eine mecha- 
nisch einfache, geeignete Anordnung der Motoren gewahlt 
werden kann. 

Die erf indungsgemasse Steuerung ermoglicht 
20 zudem neue Funktionen, welche bis anhin mit einer 

Steuer anordnung nicht moglich war en. So konnen insbe- 
sondere zwei Motoreinheiten unterschiedlich betrieben 
werden, damit sich der eine Fliigel einer Tiir schneller 
und/oder weiter off net als der andere Fliigel, was sinn- 
25 voll ist f wenn sich eine Person einer gross en Schiebe- 
tiir nicht direkt von vome, sondern von der Seite na« 
hert, was durch entsprechende Detektoren ohne wei teres 
feststellbar ist. 

Xm folgenden sollen Ausfiihrungsbeispiele 
30 der Erfindung anhand der Figuren naher erlaatert 
werden . Dabei zeigt 

Figur 1 schematisch ein Blockschaltbild 
einer Steuer anordnung und zweier Motoreinheiten; 

Figur 2 a - 2 c schematisch die verschiede- 
35 nen Kombinationen der Steuer anordnung mit Motoreinhei- 
ten bei einer Schiebetiire; 
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Figur 3 schematisch die Anwendung der 
Steueranordnung mit Motor einhei ten zur Steuerung zweier 
Tur en ; 

Figur 4 schematisch die Anwendung der 
5 Steueranordnung mit Mo tor einhei ten zur Steuerung einer 
Teleskopschiebetiire . 

Figuren 5 a, 5 b eine Schiebe/Schwenktiir 
bzw. eine Falttiir, und 

Figur 6 schematisch ein Blockschaltbild 

10 einer Steueranordnung und mehrerer Motoreinheiten einer 
weiteren Ausf iihrungsart . 

Figur 1 zeigt schematisch eine Steueranord- 
nung 1 mit einem Microprozessor 2, einem dazugehorigen 
Festwertspeicher 3, einer Eingangsschnittstelle 4 und 

15 einer Ausgangsschnitts telle 5 mit zwei Ausgangen, wel- 
che an die Anschlussf elder 8 bzw. 9 gefiihrt sind. Die 
Eingangsschnittstelle 4 ist mit einem Anschlussf eld 6 
verbunden; ferner konnen die Zustande binar codierter 
Schalter einer Schalteranordnung 25 abgefragt werden, 

20 liber die Leitungen 16 bzw. 18 sind die 

Motoreinheiten 12 bzw. 14 mit der Steueranordnung ver- 
bunden. Im gezeigten Beispiel umfassen die Motoreinhei- 
ten jeweils eine genau abgestimmte Stromversorgung mit 
einem Netzteil 50 und einem Leistungsverstarker 51 , den 

25 Motor M mit oder ohne Getriebe und einen Inkrementgeber 
IG, der die Motors tellung ebenfalls via Leitung 16 bzw. 
18 an die Steueranordnung zuriickmeldet, sowie eine 
Schnittstelle 52 fur die Motoreinheitssteuersignale auf 
der Leitung 16 bzw. 18, welche zusammen mit dem Lei- 

30 stungsverstarker in entsprechende Aussteuersignale fiir 
den Motor umgesetzt werden. Femer ist eine Sicher- 
heitstrennschaltung 53 (Notstop; watch-dog) zwischen 
Lei stungsverstarker und Motor vorgesehen. Diese Auftei- 
lung ist indes nicht zwingend, so kann der Leistungs- 

35 teil auch Bestandteil der Steueranordnung sein. Die 

Leitungen 16 bzw. 18 iibertragen in diesem Falle Motor- 
einheitssteuersignale, welche direkt Ansteuersignale 
fiir den jeweiligen Motor sind. Der Motor jeder Motor- 
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einheit treibt einen oder mehrere Turflugel einer auto- 
mat ischen Tiire an, wie spater naher erlautert wird. An 
dem Anschlussfeld 6 werden die Bedienungselemente der 
automatischen Tur angeschlossen, wie Bef ehlsschalter , 
5 Kontaktmatten, Radar- Sens or en, IR-Sensoren usw. , wie an 
sich bekannt. 

Der Mikroprozessor 2 erzeugt die Steuersig- 
nale fur die Motoreinheiten gemass jeweils einem aus 
einer Reihe vorgegebener Programme im Speicher 3. Die 

10 Programme sind unterschiedlich , je nach Betrieb der 
Tiir, Die Motoreinheitssteuersignale konnen dabei fur 
beide Motoreinheiten gleich oder aber unterschiedlich 
sein, da sie getrennt fiber je einen separaten Kanal der 
Schnittstelle 5 bzw. das zugehorige Anschlussfeld und 

15 die Leitung 8, 16 bzw. 9, 18 abgegeben werden. 

Figuren 2 a - 2 c zeigen die Antriebsmog- 
lichkeiten fiir zweif liigelige Schiebetfiren , mit der 
Steueranordnung 1 und einer oder zwei Motoreinheiten 
12, 14. In Figur 2 a ist schema tisch eine Schiebeture 

20 mit den Tfirflugeln 30 und 31 gezeigt. Beide Fliigel wer- 
den auf bekannte Weise mittels eines Zahnriemens 34 be- 
wegt, welcher von der Motoreinheit 12 angetrieben wird 
und fiber eine Umlenkrolle 35 gefiihrt ist- Die Steuer- 
anordnung 1 steuert via Leitung 16 die Motoreinheit* 

25 Die Ruckroeldeleitung 19 ist nicht dargestellt* Bei die- 
ser Konf iguration arbeitet die Steueranordnung grund- 
satzlich wie eine herkommliche Steueranordnung. Figur 
2 b zeigt eine gross ere Schiebeture, bei welcher die 
Iieistung der Motoreinheit 12 von Figur 2 a fur die bei* 

30 den schweren Tfirflfigel 40, 41 nicht genfigt. Es wird nun 
mit der erf indungsgemassen Steueranordnung 1 eine zwei- 
te Motoreinheit 14 eingesetzt. Diese zweite Motorein- 
heit kann identisch zur ersten sein, kann aber auch von 

t 

anderer Bauart und Leistungsklasse sein, da ja die 
35 Steuersignale getrennt abgegeben werden. Xm Beispiel 
von Figur 2 b arbeiten beide Motoreinheiten mit glei- 
chem Drehsinn zusammen auf den selben Zahnriemen 34. In 
diesem Falle sind also die getrennt abgegebenen Motor - 
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einheitssteuersignale identisch. Die Tiirfunktion ist an 
sich gleich wie bei herkommlichen Turen mit einem Motor 
einer hoheren Leistungsklasse . 

Figur 2 c zeigt eine dritte Variante, bei 
welcher jede Motoreinheit 12 bzw. 14 einen dear Flugel 
40 bzw. 41 bewegt, wozu zwei Zahnriemen 34, 34' und 
zwei Umlenkrollen 35 , 35* vorgesehen sind. Hier ist der 
Dr eh sinn der beiden Motoren verschieden. Die getrennt 
abgegebenen Steuersignale auf den Leitungen 16 bzw. 18 
sind nicht mehr identisch, sondern mindestens in der 
Drehrichtungsangabe unterschiedlich. Diese Variante 
bietet nun aber auch die Moglichkeit neuer Turfunk- 
tionen, indem jeder Flugel 40 , 41 unterschiedlich be- 
wegt werden kann. So ist eine Sparschaltung denkbar, 
bei welcher nur der eine Flugel bewegt wird. Ferner 
eine Bewegung, bei welcher der eine Flugel schneller 
und weiter off net als der andere Flugel, wenn eine Per- 
son seitlich und nicht frontal auf die Tiir zugeht. 

Die Steueranordnung bietet also den Vor- 
teil, dass einerseits ein modulares Antriebskonzept 
vorliegt, und dass andererseits neuartige Turf unktionen 
einfach realisierbar sind* Figur 3 zeigt eine weitere 
Anwendungsmoglichkeit , wobei die Steueranordnung die 
Tiiren einer Schleuse separat steuert. Figur 4 zeigt den 
Antrieb einer Teleskopschiebetiire mit unabhangigen An- 
trieben fur die ausseren und inneren Tiirfliigel 50 ' , 51' 
und 50, 51 . Neben den gezeigten Schiebeturen konnen 
auch Schiebe/Schwenkturen und Falttiiren mit derselben 
Steueranordnung und den Motoreinheiten angetrieben wer- 
den. 

Vorzugsweise sind im Speicher 3 der Steuer- 
anordnung Programme fur alle genannten Tiirarten und 
allfallige weitere Tiirarten bereits fest abgelegt und 
brauchen nach dem Einbau der Steuerung nur abgerufen zu 
werden . 

Vorzugsweise ist dazu die Steueranordnung 1 
mit einer binar codierten Schalteranordnung 25 verse- 
hen, welche jeweils bei der Inbetriebnahme abgefragt 



1 i > 



WO 92/13300 



PCT/CH92/000 1 6 



6 

werden . Mittels dieser Schalter kann gewahlt werden, 
welches der Programme fur die Tiirsteuerung verwendet 
wird. 

Bevorzugterweise weist die Steueranordnung 
5 ferner Anschlusse auf , an welchen Steckkarten fiir Zu- 
satzfunktionen einfach anzubringen sind, z.B. fiir eine 
Tiirverriegelung oder eine Batteriestromversorgung. 

Figur 6 zeigt ein Ausf uhrungsbeispiel, bei 
welchem die I»eifcungen 16, 18 durch einen Bus 1 9 ersetzt 

10 werden, und die Schnittstellen 52 der Motor einhei ten 

"intelligent" sind, also z.B. ebenfalls einen Mikropro- 
zessor aufweisen. Uber den Bus werden unabhangige Steu- 
ersignale in Form von Adressen- und Bef ehlsworten an 
die Motoreinheiten 12, 14, 12 f , 14* usw. gesendet. Die 

15 intelligente Schnittstelle jeder Motoreinheit erkennt 
die fiir sie bestimmten Befehle anhand der Adresse und 
steuert den Motor entsprechend , wobei die Riickmelde- 
signale vom Inkrementgeber IG direkt von der Schnitt- 
stelle verarbeitet werden konnen, urn den Motor befehls- 

20 gemass zu positionieren. 



BNSDOCID: <WO 92 1 3300 A 1 I > 



WO 92/13300 PCT/CH92/00016 



Patentanspriiche 



5 1 . Elektronische Steueranordnung fur eine 

automatische, motorisch angetriebene Tiir, welche Steu- 
eranordnung einen Programmspeicher und einen Mikropro- 
zessor aufweist, zum Empfang von Bedienungssteuer- 
signalen und zur Abgabe von Motoreinheitssteuersigna- 
10 len, dadurch gekennzeichnet , dass die Steueranordnung 
zum Anschluss mindestens zweier Motoreinheiten und zur 
Abgabe mindestens zweier voneinander unabhangiger Steu- 
ersignale fur die Motoreinheiten ausgestaltet ist. 

2. Steueranordnung nach Anspruch 1 , da- 
15 durch gekennzeichnet, dass beim Anschluss zweier Motor- 
einheiten deren Drehrichtung wahlweise gleich oder un- 
gleich steuerbar ist. 

3. Steueranordnung nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Steuersignale derart er- 

20 zeugbar sind, dass die Bewegungsgeschwindigkeiten der 
Motoreinheiten gleich gross sind. 

4. Steueranordnung nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Steuersignale derart er- 
zeugbar sind, dass die Bewegungsgeschwindigkeiten der 

25 Motoreinheiten ungleich sind. 

5. Steueranordnung nach einem der Ansprii- 
che 2 bis 4, dadurch gekennzeichnet, dass die Steueran- 
ordnung eine binar codierte Schalteranordnung aufweist, 
zur Wahl zwischen der Ansteuerung einer oder zweier 

30 Motoreinheiten und gleicher oder ungleicher Drehrich- 
tung der Motoreinheiten. 

6. Steueranordnung der Anspriiche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass wahlweise Steuersignale 
fur verschiedene Txirarten er zeugbar sind. 

35 7. Steueranordnung nach Anspruch 6, da- 

durch gekennzeichnet, dass wahlweise Steuersignale fur 
eine Schiebetiir oder eine Teleskopschiebetiir oder eine 
Schwenk/Schiebetiir oder eine Falttur erzeugbar sind. 
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8 . Steueranordnung nach Anspruch 6 oder 
7, dadurch gekennzeichnet, dass die Steueranordnung 
eine binar codierte Schalteranordnung zur Wahl der tiir- 
artabhangigen Steuersignale aufweist . 
5 9. Steueranordnung nach einem der voran- 

gehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass der 
Anschluss mehrerer Motoreinheiten iiber eine gemeinsame 
Busleitung erf olgt • 

1 0 . Motoreinheit zum Antrieb des oder der 
10 Fltigel einer Tiir zur Verwendung mit einer Steueranord- 
nung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, gekennzeichnet 
durch eine S tromversorgung , einen Motor mit oder ohne 
Getriebe und eine Ansteuereinheit (51, 52) fur den Mo- 
tor mit Anschltissen fiir die Motoreinheitssteuersignale 

15 aus der Steueranordnung. 

11, Motoreinheit nach Anspruch 1 0 zur 
Verwendung mit der Steueranordnung nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Motoreinheit einen An- 
schluss fiir die Busleitung aufweist und die Ansteuer- 

20 einheit einen Mikroprozessor umfasst. 

12* Automatische Tiir mit einer Steueran- 
ordnung nach einem der Anspriiche 1 bis 9 . 

13. Automatische Tiir nach Anspruch 12 mit 
zwei Motoreinheiten, welche jeweils mindestens einen 

25 von mindestens zwei gegenlauf igen Turflugeln antreiben. 

14. Automatische Tiir nach Anspruch 13 mit 
einer an die Steueranordnung anschliessbaren Naherungs- 
sensoranordnung , mittels welcher erkennbar ist, ob eine 
sich nahernde Person naher beim einen oder beim anderen 

30 der gegenlauf igen Tiirfliigel befindlich ist. 
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